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Téma bakalaiské Vyuziti simulitoru Webots ve vyuce

prace:
Hodnoceni prace: A B C D E F
Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1.  Aktudlnost feSen¢ho tématu o
2. Obtiznost zadaného tikolu OO X O O O
3. Splnéni viech bodii zadani O X O 0O O O
4.  Vhodnost zvolené metody feseni 00X O 0O 0O
5. Logické ¢lenéni prace O X O 0O O O
6.  Urovei jazykového zpracovani O 0O X O O O
7. Formalni uroven prace OO X O O O
8.  Préce s literaturou a jeji citace O 0O X O O O
9. Uroved zpracovani teoretické &asti O X O 0O O O
10. Kvalita zpracovani praktické ¢asti OO0 0OX O d
11. Dosazené vysledky prace OO X O O O
12. Ptinos prace a jeji vyuziti OO0 X OO d

Celkové hodnoceni prace:

Vyslednd zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborng¢, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupeini F znamend téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

PredloZenou bakalarskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

C - dobre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

1) Jsou v simulaci n¢jakym zpisobem osetfeny limity akénich ¢lentd (rozuméjte vykon/toéivy
moment pouzitych motori)?

2) Kde je v zapisu PID regulatoru v kapitole 3.3.2 chyba, resp. kde se 1isi v porovnani s blokovym
schématem na Obr. 14?

3) Vysvétlete strategii fizeni robota pro disciplinu ROBOSUMO, konkrétné v piiloze pro
SUMoOEX2, v¢etné popisu vSech podminek.

4) Mate ovéteno na realném robotu, ze je Vas simulac¢ni model pouzitelny?




DalSi pripominky, vyjadieni, nAméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalSi strance):
PredloZena pfepracovand verze bakalarské prace se zabyva aktudlnim tématem simulace
mechanickych struktur, v tomto ptipad¢ autonomnich mobilnich kolovych robotii. Plivodni praci
byla vytykana formalni a obsahova stranka, teoreticka ¢ast byla ve vSech ohledech odbyta,
prakticka ¢ast postradala naplnéni vyty¢enych cilt korespondujicich s body zadani a z technického
hlediska byla uroven jejiho zpracovani nedostate¢na. Tato verze vétSinu vyse zdiraznénych
nedostatkti opravuje a jeji zpracovani je na dobré trovni.

Teoreticka ¢ast byla rozsifena o diilezité kapitoly, které jsou ¢lenény logicky, nezabihaji ptilis do
detaild a obsahuji minimalni mnozstvi gramatickych chyb. Jsou zde patrné drobné nesrovnalosti
v terminologii, opakujici se formulace, chyb¢jici interpunkce a pouzivané zdrobnéliny, ale

z celkového hlediska se jedna spise o detaily.

Prakticka Cast se zaobira sestavenim celé simulace, popisem dulezitych parametrd simulatoru a
ukazkovymi piiklady. Zde student za¢ina nastavenim fyziky fizeného objektu, coz je z praktického
hlediska pouziti simulace na realném objektu rozumné. Popis je detailni a stylem krok za krokem,
celkové chovani a vzadjemné srovnani zacinajici slovy ,,by méla®, bych ale ¢ekal zobrazené

v grafech, alespon souhrnn¢ - at’ je patrné, co znamena ,,pomalu*, ,,mnohem pomaleji*, ,,0 poznani
rychleji« apod. Sestaveni robota a prostiedi je popsano velice detailng, a popisny styl za¢ina
prevazovat nad technickou a formalni strankou véci. Casti zabyvajici se fidicimi algoritmy jsou
naopak velmi strohé az odbyté, PID regulator je opét zapsany $patné, jeho navrh je popisovan jako
slepé prenastavovani vSech parametrti, coz plati i pro ostatni fidici strategie.

V prepracované Verzi prace je opravena vétsina vytykanych ¢asti, popis simulatoru je pojat jako
velice detailni pruvodce, ktery vede studenta k sestaveni celého simula¢niho modelu a je popsan
srozumitelnou formou. V celé praci je vSak pouzivana 1. a 3. osoba v ¢inném rod¢, po formalni
strance je prumérna, chybi jakykoliv popis nebo vysvétleni principu funkce a nastaveni regulatoru,
coz je z pohledu praktické pouzitelnosti vysledkti neopomenutelna soucast, a zkratka postradam
néjakou pasaz, ktera by praci posouvala na uroven dila vysokoskolského charakteru. Z celkového
pohledu vsak praci doporucuji k obhajobg.
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