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Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně , F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou bakalářskou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení
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V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
Študent samostatne a príkladne vypracoval kompletnú simuláciu robotizovanej linky, a to s dynamickou voľbou vyrábaného produktu podľa špecifikácie objednávky/zákazníka priamo v simulácii. Pred samotnou simuláciou musel podrobne naštudovať postup výroby a zvoliť najvhodnejšie časti pre automatizáciu a zároveň vhodné typy manipulátorov. Nutné bolo tiež zvoliť a vypracovať jednotlivé vybrané typy produktov a zapracovať ich automatické generovanie priamo v simulácii podľa zadaných parametrov. Na záver študent vypracoval analýzu taktu a aj návratnosť takejto investície.
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