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Hodnoceni prace: A B C D E F

Hodnoceni:

A —nejlepsi; F - nevyhovujici
Aktualnost feSen¢ho tématu
Obtiznost zadan¢ho tkolu
Splnéni vSech bodl zadani
Vhodnost zvolené metody feSeni

Logické ¢lenéni prace

Uroven jazykového zpracovani
Formalni uroven prace

Préce s literaturou a jeji citace
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9. Uroven zpracovani teoretické &asti
10. Kovalita zpracovani praktické ¢asti
11. Dosazené vysledky prace
12. Piinos prace a jeji vyuziti
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Celkové hodnoceni prace:

Vysledna zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupenit F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

PredloZenou bakalarskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
B - velmi dobfre.
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V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

1. K ¢emu slouzi "lidsky senzor" (str. 22-23), na jakém principu funguje a jaky je originalni
(anglicky) nazev tohoto senzoru?

2.V praci chybi nékteré zakladni udaje o robotovi: Jaké jsou jeho rozméry a hmotnost? Jaké
pohyby umi vykondvat hlava robota? Kolik mé stupiii volnosti?

DalSi pFipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Préce se dobfte Cte, ale obsahuje vétsi mnozstvi gramatickych a stylistickych chyb ("...tim Ze jsou
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ve své podstaté neunavitelni zvysuji...", "Tyto pravidla by mély zajistit...", "... je tvofen dvéma




nezavisle hnacimi koly...", "... je tvofen tfemi kolami.", "... je Casov¢ naro¢nd diky velké
vzdalenosti... ", apod.)

V tabulce 2 je jako polozka "ID (port)" uvedena IP adresa serveru
V kapitole 4.4 by bylo vhodné uvést i default IP adresu robota.

Ptepoctovy vzorec IR senzoru uvedeny 2x na str. 38 neodpovida tabulce 6, podle niz ma linearni
pfepocet zdpornou smeérnici.

Datum 30. 5. 2023 Podpis oponenta bakalaiské prace



