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1. Spolupréce autora s vedoucim prace

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 2% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vysSe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobie, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

PiedloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobre.
V piipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostatecné“ uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky price a diivody tohoto hodnoceni.

DalSi pfipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Diplomant pfisel s vlastnim tématem, které ma potencial k praktickému vyuziti. Pfi feSeni prace
zvladl Siroky rozsah Cinnosti, jako navrh a vyroba desky plosného spoje, navrh a realizace 3D
vyrobkil a programovani mikropocitacové platformy Arduino.

Pouzitelnost vystupt prace je omezena tim, zZe navrzeny hardware pro semafory nepodporuje zadné
vstupy, napf. tlacitko pro chodce nebo snima¢ pritomnosti vozidla pied semaforem. Tim je okruh
uloh omezen prakticky jen na ovladani LED v ¢asové sekvenci. V tomto smyslu jsou také
vytvofeny vyukové ulohy, které v podstaté jen spinaji LED v urcitych intervalech, ptipadné v reakci
na piikaz ze sériové linky. Prodlevy jsou navic realizovany pouze pomoci funkce delay() tj.




¢ekanim, kdy je program blokovan. Vhodné by bylo ukazat i moznost ¢ekani s vyuzitim ¢asovace a
pro sekven¢ni fizeni semafort ukazat pouziti kone¢ného automatu.

I pies uvedené nedostatky ale ocenuji celkové mnozstvi odvedené prace a praci hodnotim jako
velmi dobrou.
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