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Téma diplomové prace: ~ Ulohy pro vyuku programovani v prostiedi robotického simulatoru

Hodnoceni prace:

Jedna se o aktualni téma vyuky robotiky na Skolach a Vv robotickych krouzcich. Autor prace
vychazi ze svych vlastnich zkusenosti, které ziskal pii zapojeni do robotickych soutézi v Ceské
republice 1 v zahrani¢i. Vyuziva zde i svych zkuSenosti z pedagogické Cinnosti pii vedeni
robotickych krouzkd.

Prace je rozdélena do dvou zékladnich ¢asti, jimiz je teoreticka a prakticka ¢ast. V teoretické
Casti jsou uceloveé popsany a srovnany jednotlivé robotické platformy, které jsou vyuzivany pro
vyuku robotiky na zakladnich, stfednich i vysokych Skolach a v robotickych krouzcich. Jsou zde
uvedeny jednotlivé typy uloh, které jsou vazany na robotické soutéze. Je to vhodné sefazeno od
zakladnich jednoduchych tloh a s postupnym ziskavanim zkuSenosti je to sméfovano k feSeni
Vv prostiedi robotickych simulatorti. Jsou zde piedstaveny a srovnany robotické simulatory
Weboots a Comppeliasim. Prakticka ¢ast prace je zaméfena na navrhy a programovani robotl
pomoci robotického simulatoru Weboots. V simulatoru byly navrhnuty a realizovany robotické
systémy pro 5 robotickych soutéznich tuloh.

Struktura prace, jeji ¢lenéni a zptisob zpracovani odpovidaji formalnim pozadavkiam. V textu je
urCity pocet drobnych chyb a pteklept. Vécné chyby nebo omyly Vv praci nejsou. V nékterych
Castech textu by bylo vhodnéjsi, misto dlouhych souvéti, pouzit zapis pomoci jednoduchych vét.
Texty jsou vhodné doplnény obrazky. Nékteré obrazky s vypisem programu jsou méné Citelné. U
nékterych obrazk bych doporucoval vétsi velikost a u nékterych obrazkd inverzni zobrazeni.
Vhodné by bylo k navrhovanym programim zakreslit vyvojové diagramy a vypis programu
vlozit do pfilohy prace. V zavéru chybi podrobné&jsi shrnuti vysledki prace.

Diplomova prace mize mit vyuZita jako pomiicka pro vyuku robotiky na skolach a v robotickych
krouzcich.

Dotazy k obhajobé:
Pro¢ v praktické ¢asti k feseni uloh nebyl vyuzivan roboticky simulator Coppeliasim?
Jaké dalsi soutézni tlohy by se s pouzitim robotickych simuldtorii daly fesit?



Univerzita Tomase Bati ve Zliné

Fakulta aplikované informatiky

Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede oponent dle svého uvazeni dle klasifikacni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobie, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupen F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

Pi‘edloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobfre.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostatecné“ uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.
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