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 Montážní stanice s robotem MELFA RV – 2AJ

Cílem diplomové práce Lubomíra Šiška bylo sestavit montážní pracoviště s robotem Mitsubishi MELFA RV – 2AJ a navrhnout několik variant řešení.
V teoretické části vypracoval studii o využití robotů a manipulátorů ve světe a v ČR a charakterizoval roboty a manipulátory, jejich řídicí systémy, pohony a pracovní stanice. Samostatnou kapitolou teoretické části je popis robotu Mitsubishi MELFA, který je v provozu v laboratořích ÚVI. Teoretická část je zpracována přehledně, je doplněna řada ilustrativních obrázků, které pomáhají orientaci v problematice.


Praktická část je zaměřena do oblasti popisu a využití pracovní stanice s robotem. Podrobně je popsána funkce jednotlivých částí PRaM. Velký prostor je věnovaný popisu a možnostem využití simulačního SW Cosimin Industrial. Zabýval se prostředím programu a vysvětlení všech funkcí z panelu nástrojů a popisu manipulace s robotem. Tato část je zpracována přehledně a názorně, což případnému zájemci usnadní orientaci v problematice.


Stěžejní partií praktické části je návrh a pečlivý popis osmi úloh využitelných pro laboratorní cvičení.

Po formální stránce je práce zpracována velmi dobře – bez formálních a jazykových chyb a jsou dodržena veškerá pravidla pro psaní prací tohoto typu. Diplomant splnil zadání práce v plném rozsahu. Proto doporučuji práci k obhajobě a hodnotím – A – výborně.

Dotazy:

1. S jakou přesností pracuje použití typ robotu?

2. Jak se provádí programování robotů a manipulátorů?

3. Jsou navržené úlohy ověřené a plně funkční?

Návrh na klasifikaci diplomové práce:
A - výborně
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