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Montážní stanoviště s robotem MELFA RV-2AJ
 (téma)

Student Lubomír Šiška se ve své diplomové práci zabýval sestavením a programováním robotického ramena Mitsubishi MELFA RV-2AJ, které je součástí výukové montážní stanice Festo MPS-202 Robotics. V souladu se zadáním vypracoval rešerši na téma průmyslové roboty a manipulátory a připravil několik různých programů pro montážní stanici MPS-202. Programy připravil ve formě zadání laboratorních úloh, včetně doplňkových podpůrných materiálů. Tato zadání jsou přímo použitelná v laboratorních cvičeních předmětu základy robotiky. V diplomové práci student také uvedl detailní popis ovládání řídící jednotky robota a hardwarového zapojení jednotlivých komponent montážní stanice.
Student pracoval samostatně; diplomovou práci, programy i k nim příslušející zadání připravil velmi pečlivě. Výsledky jeho diplomové práce jsou přímo použitelné ve výuce předmětu základu robotiky a přispějí ke zkvalitnění výuky na Ústavu výrobního inženýrství. Navrhuji hodnocení A – výborně.
Návrh na klasifikaci diplomové práce:
A - výborně
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